
ドライバー コース

日付 シャーシ

ステアリング（Steering）

ステアリングトリム

ステアリングトラベル

ステアリングバランス

ステアリングサブトリム

ステアリングトリムレート

ステアリングターンスピード

ステアリングリターンスピード

ステアリングパンチ

ステアリングカーブ

ステアリングリバース

トラベルオーバーライド

レスポンス

スロットル（Throttle）

スロットルトリム

スロットルハイポイント

スロットルブレーキ

スロットルサブトリム

スロットルトリムレート

スロットルターンスピード

スロットルリターンスピード

スロットルパンチ

スロットルカーブ サーボ（Servo）

スロットルリバース モデル

スロットルドラッグブレーキ ストレッチ１ 

ブレーキオーバーライド ストレッチ２ 

スロットル A.B.S. スピード 

スロットルアクセラレーション パンチ 

スロットルオートスタート デッドバンド 

アイドルアップ ダンピング 

レスポンス リバース ON/OFF 切り替え 

ステアリング・ユニット

グリップ・ユニット

スタンド
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	ドライバー: Hayato Ishioka
	日付: 2015/9/5
	コース: Crestspeedway
	シャーシ: CRC Xti WC
	STユニット: [ノーマル・エクステンション（No.10549）]
	GRユニット: [エキスパートグリップ（No.10526）]
	BATTスタンド: [バッテリースタンドユニット（No.10546）]
	ステアリングトリム: 0
	ステアリングトラベル: 100
	ステアリングバランス: L58%  / R61%
	ステアリングサブトリム: 13
	ステアリングトリムレート: [5]
	TURNPOS: TURNPOS:
	TURNPOS値: 100%
	TURN1: TURN1:
	TURN1値: 100%
	TURN2: TURN2:
	TURN2値: 
	RETNPOS: RETNPOS:
	RETNPOS値: 100％
	RETN1: RETN1:
	RETN1値: 　
	RETN2: RETN2:
	RETN2値: 100%
	ステアリングパンチ: OFF
	ステアリングカーブ: OFF
	ステアリングリバース: [REV（逆向き）]
	KEY: [OFF]
	TRAVEL: TRAVEL:
	TRAVEL値: 100
	BALANCE L: BALANCE L:
	BALANCE L値: 70%
	BALANCE R: BALANCE R:
	BALANCE R値: 70%
	STレスポンス: [ADV]
	スロットルトリム: 0
	スロットルハイポイント: 150
	スロットルブレーキ: 70
	スロットルサブトリム: 3
	TURNPOS L ＞ M:: TURNPOS L ＞ M:
	TURNPOS L ＞ M値: 30%
	TURNPOS M ＞ H: TURNPOS M ＞ H:
	TURNPOS M ＞ H値: 80%
	TURN L: TURN L:
	TURN M: TURN M:
	TURN L値: 100%
	TURN M値: 100%
	TURN H値: 100%
	RETNPOS H>M: RETNPOS H ＞ M:
	RETNPOS H ＞ M値: 80%
	RETNPOS M ＞ L: RETNPOS M ＞ L:
	RETNPOS M ＞ L値: 30%
	RETN L: RETN L:
	RETN L値: 100%
	RETN M: RETN M:
	RETN M値: 100%
	RETN H: RETN H:
	RETN H値: 100%
	PuchFORWARD: FORWARD:
	PuchFORWARD値: OFF
	PuchBRAKE: BRAKE:
	PuchBRAKE値: OFF
	CurveFORWARD: FORWARD:
	CurveFORWARD値: OFF
	CurveBRAKE: BRAKE:
	CurveBack値: OFF
	スロットルリバース: [NOR（初期値）]
	スロットルドラッグブレーキKey: [OFF]
	DRAGBRAKE: BRAKE:
	DRAGBRAKE量: 15％
	ブレーキオーバーライドKey: [OFF]
	OverrideBRAKE: BRAKE:
	OverrideBRAKE量: 100%
	ABSKey: [OFF]
	ABSWidth: Width:
	ABSWidth値: OFF
	ABSTRG: 
	P: TRG.P:

	ABSTRG: 
	P値: 60%

	ABSCYCLE: CYCLE:
	ABSCYCLE値: 28
	ABSDelay: Delay:
	ABSDelay値: OFF
	ABSDuty: Duty:
	ABSDUTY値: 50%
	AccelKey: [OFF]
	AccelWidth: Width:
	AccelWidth値: OFF
	AccelTRG: 
	L: TRG.L:
	H: TRG.H:

	AccelTRG: 
	L値: 5%
	H値: 50%

	AccelCycle: Cycle:
	AccelCycle値: 28
	AutoStartlKey: [OFF]
	AutoStartTRG: 
	P: TRG.P:

	AutoStartTRG: 
	P値: 5%

	AutoStartFORWARD: FORWARD:
	AutoStartFORWARD値: OFF
	IdleUpKey: [OFF]
	IdleUpButton: [PUSH]
	IdleupTRIM: C.TRM:
	IdleUpC: 
	TRIM値: OFF

	THレスポンス: [HSPD]
	ServoModel: Rsx12
	Servoストレッチ１: 13
	Servoストレッチ２: 183
	Servoスピード: 127
	Servoパンチ: 0
	Servoデッドバンド: 0
	Servoダンピング: 20
	Servoリバース: [ON]


